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 मीͫडयम लॉिजिèटक Ĝोन के ĜाÝट QRs/TDs (पलेोड ले जाने कȧ ¢मता – 40kg) 

 

एस.ए

न. 

परैामीटर ͪवशेष ͪववरण परȣ¢ण Ǔनदȶश 

1 मीͫडयम कैटेगरȣ लॉिजिèटक UAV पलेोड ले जाने कȧ कैपेͧसटȣ 40 Kg±5% (एक ͧसèटम के तौर पर) 
1.1 हवाई वाहन - 01 सÉंया BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 
1.2 Ēाउंड कंĚोल èटेशन - 01 संÉया 
1.3 प ेलोड असɅबलȣ 

(a) एकȧकृत Ǒदन और रात कैमरा 

(b) पलेोड वहन ¢मता 
1.4 डटेा ͧलकं उपकरण/एटंȣना - 01 सÉंया 
1.5 Ĥ×येक हवाई वाहन के ͧलए बटैरȣ/बटैरȣ सेट - 01 संÉया 
2 Ĝोन कȧ ͪवशेषताएं 

2.1 नामपƨǓत मीͫडयम लॉिजिèटक Ĝोन ( > 120Kg) (45 + 5 ͧमनट, 

40kg±5% के साथ) पलेोड वहन ¢मता) 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

2.2 भूͧमका लॉिजिèटक Ĝोन BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 
2.3 लॉÛच और 

ǐरकवरȣ मोड 

(मीटर मɅ) 

( i ) 15 मीटर X 15 मीटर के ¢ेğ मɅ वǑट[कल टेकऑफ़ और 

लɇͫ डगं (वीटȣओएल) 

या 

(ii) 10 मीटर X 10 मीटर के ¢ेğ मɅ ऊÚवा[धर टेकऑफ़ और 

लɇͫ डगं (वीटȣओएल) 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

2.4 कण[ हèता¢र 

(dB मɅ) 

एजीएल से 400 मीटर ऊपर ≤50 डीबीएस फम[ सरकारȣ लैब या NABL 

से माÛयता ĤाÜत लैब/या 

ͩकसी दसूरȣ भारतीय अͬधकृत 

टेिèटंग एजɅसी का सǑट[ͩफकेट 

जमा करेगी। 
2.5 Ĥणोदन Ĥणालȣ ǐरचाजȶबल बटैरȣ के साथ इलेिÈĚकल BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 
2.6 पलेोड ले जाने कȧ 

¢मता 

(a) 40Kg पलेोड ले जाने मɅ स¢म होना चाǑहए। 

(b) पलेोड मɅ जायरो-आधाǐरत िèथरȣकरण होना चाǑहए। 

(c) ऑटोमǑैटक और/या सेमी-ऑटोमैǑटक और/या मैनुअल 

पलेोड Ĝॉͪपगं मैकेǓनÏम, ͪवचं मैकेǓनÏम कȧ मदद से। ( यूजर 

कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से) 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 
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2.7 उड़ान मोड (a) परूȣ तरह से ऑटोनॉमस और èटेबलाइóड मोड 

 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

(b) सहायता ĤाÜत उड़ान मोड 

 

(c) Ǔनधा[ǐरत वेपॉइंट पर होवर करɅ 

(d) वेपॉइंट नेͪवगेशन (पहले से तय और उड़ान के दौरान 

डायनैͧ मकलȣ एडजèट होने वाले वेपॉइंट) 

(e) GCS से लेकर ǐरकवरȣ तक ǐरयल टाइम मɅ कंĚोल ͩकया 

जा सके 

2.8 संचालन का 

तरȣका 

(a) ऑटो मोड: पहले से तय ͧमशन के ͧलए; एक बार Ĝोन 

हͬथयारबंद हो जाए और ऑटो मोड मɅ आ जाए, तो यह पहले 

से तय ͧमशन को फॉलो करना शुǾ कर देगा और ͧमशन 

परूा होने के बाद लॉÛच लोकेशन पर वापस आ जाएगा। 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 
 

(b) होवर मोड: इस मोड पर िèवच करन ेसे Ĝोन अपनी जगह 

पर होवर करेगा, जबͩक पायलट पलेोड कंĚोल पर फोकस 

कर सकता है और पलेोड Ĝॉप करन े के ͧलए एǐरया चुन 

सकता है। 

(c) मैनुअल मोड: इस मोड मɅ पलेोड के साथ-साथ Ĝोन को भी 

पायलट परूȣ तरह से मैनुअलȣ कंĚोल करेगा। 
2.9 धीरज (ͧमनटɉ 

मɅ) 

( i ) Ûयूनतम 45 ͧमनट ± 5 ͧमनट 1000 मीटर AMSL के 

साथ अͬधकतम पलेोड के साथ 

या 

(ii) Ûयूनतम 90 ͧमनट ± 5 ͧमनट, अͬधकतम पलेोड के साथ 

5500 मीटर AMSL 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 
 

2.10 ज़मीन से ऊपर 

ऑपरेǑटगं ऊंचाई 

(AGL) (मीटर 

मɅ) 

( i ) 500 मीटर एजीएल (भूͧम èतर से ऊपर) या उससे अͬधक 

 

या 

(ii) 1000 मीटर एजीएल (भूͧ म èतर से ऊपर) या उससे 

अͬधक 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 
 

2.11 समġु तल से 

अͬधकतम लॉÛच 

ऊंचाई (AMSL) 

(मीटर मɅ) 

( i ) 4000 मीटर AMSL (औसत समुġ तल से ऊपर) या 

अͬधक 

 

या 

(ii) 5500 मीटर एएमएसएल (औसत समġु तल से ऊपर) या 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा 

करेगी 
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अͬधक 

2.12 पǐरचालन हवा 

कȧ िèथǓत 

(ͩकमी/घंटा मɅ) 

(a) टेक ऑफ: 40 km/h या उससे óयादा 

(b) लɇͫ डगं: 40 km/h या उससे óयादा 

(c)    Đूज़ : 40 km/h या उससे óयादा 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा 

करेगी। 

2.13 Đूज़ गǓत 

(ͩकमी/घंटा मɅ) 

Ûयूनतम 40 ͩकमी ĤǓत घंटा या अͬधक फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा 

करेगी। 
2.14 टÈकर से बचाव 

सɅसर 

ǽकावट से बचने के ͧलए इंटȣĒेटेड ĤॉिÈसͧमटȣ सɅसर BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

और फम[ OEM सǑट[ͩफकेट 

सबͧमट करेगी। 
2.15 ͧमशन रɅज ( i ) Ûयूनतम 10 ͩकलोमीटर एक तरफ 

 

या 
 

(ii) Ûयूनतम 20 ͩकलोमीटर एक तरफ 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

2.16 फेलसेफ सुͪवधाएँ 

 
 

 

(a) कàयुǓनकेशन बदं होने पर 10 सेकंड के बाद ऑटोमǑैटकलȣ 

ǐरकवरȣ मोड मɅ बदल जाता है, कàयुǓनकेशन ठȤक होने पर 

ͧमशन ͩफर से शुǾ करɅ 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

और फम[ OEM सǑट[ͩफकेट भी 

सबͧमट करेगी 

(b) कàयुǓनकेशन फेͧलयर के बावजूद ऑटोनॉमस मोड मɅ 

ͧमशन परूा करन ेके ͧलए कॉिÛफ़गर ͩकया जा सकता है 

(c) बटैरȣ कम होने/असंतुलन होने/अचानक वोãटेज ͬगरन ेपर 

ऑटोमैǑटक होम/लɇड पर वापसी 

(d) फेͧलयर ǐरडडंɅसी के ͧलए कई GNSS ऑन-बोड[ फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा 

करेगी। 

(e) हवा कȧ ͧलͧमट या झɉके से óयादा होने पर चेतावनी। BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

और फम[ OEM सǑट[ͩफकेट भी 

सबͧमट करेगी। (f) UAV हेãथ परैामीटर ( ͧसèटम का टेàपरेचर, वाइĦेशन, 

बटैरȣ , मोटर और Ġॉटल ͧलͧमट) पार करन ेपर चेतावनी। 
3 कैमरे कȧ ͪवशेषताएँ 

3.1 कैमरा और वीͫडयो 

िèथरȣकरण 

 

(a) िजàबल िèथर BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। (b) वीͫडयो आउटपुट सभी ज़मू लेवल पर ͫडिजटलȣ èटेबल 

होना चाǑहए 

(सी) Ǒदन और रात के पेलोड के ͧलए उड़ान के दौरान 360 ° 

पनै और 90 ° झुकाव Ǔनयğंण 
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(d) यूएवी को जीसीएस को वाèतͪवक समय कȧ इमेजरȣ 

भेजनी चाǑहए 

(ई) ड ेपलेोड – 1920X1080 ͪपÈसल या बहेतर 

ज़मू – 10X या बहेतर 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

और फम[ OEM सǑट[ͩफकेट भी 

सबͧमट करेगी। (f) नाइट पलेोड – 640X512 ͪपÈसल या बहेतर 

ज़मू – 4X या बहेतर 

(g) वीͫडयो कȧ Èवाͧलटȣ UAV वाइĦशेन से Ĥभाͪवत नहȣं 

होनी चाǑहए 

4 Ēाउंड कंĚोल èटेशन कȧ ͪवशषेताएं 

4.1 जɅटलमनै कैडटे GCS मजबतू और पोटȶबल होना चाǑहए। BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
4.2 CPU Èलॉक èपीड कम से कम 2.3GHz या उससे बहेतर BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
4.3 कठोरता Mil-STD 810G या बहेतर फम[ सरकारȣ लैब या DRDO या 

NABL/ILAC से माÛयता ĤाÜत 

लैब का सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
4.4 èĐȧन एटंȣ-Êलेयर, सूरज कȧ रोशनी मɅ पढ़ने लायक, कम से कम

1000 Ǔनɪस या बहेतर, टच èĐȧन कम से कम 10” (टैबलेट

या लैपटॉप, यूज़र कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से), फुल HD ͫडèÜले

या बहेतर, IP 65 रेǑटगं के साथ या बहेतर 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा

करेगी। 

 

4.5 मानͬचğ Ēाउंड डटेा को िजयो-èपेͧ शयल डटेा के साथ ओवरलैप करन ेमɅ

स¢म होना चाǑहए 

 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

4.6 ǐरकॉͫडɍग और Üलेबकै ǐरकॉड[ करन,े तुरंत Üलेबकै करने और डेटा ŉȧज़ करन ेकȧ

¢मता 
 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

4.7 भंडारण कम से कम 500 GB ͫडिजटल मास èटोरेज, 8 GB RAM या

उससे बेहतर के साथ 

 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

4.8 डटेा èथानांतरण डटेा Ěासंफर/एÈसचɅज के ͧलए USB, HDMI, ईथरनेट

(10/100/1000), IEEE, 1394A पोट[ कȧ उपलÞधता 
 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

4.9 बटैरȣ चािजɍग नॉम[ल कमͧश[यल सÜलाई का इèतेमाल करके सहȣ बटैरȣ

चाज[र 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
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4.10 बटैरȣ बकैअप बटैरȣ बकैअप कम से कम 90 ͧमनट या उससे óयादा BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
4.11 मानͬचğ ĤाǾप (a) सभी तरह के िजयो-रेफरɅèड रैèटर मैÜस को आम तौर पर

इèतेमाल होने वाले ͫडिजटल फॉमȶट (GIF, TIFF, DTED 

और SRTM वगैरह) मɅ इंटȣĒेट करन ेकȧ कैपेͧसटȣ। 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा

करेगी। 

 

(b) गूगल मैप के साथ कàपǑैटǒबͧलटȣ और GPS के ज़ǐरए

ͩकसी खास जगह का मैप ऑटो-डाउनलोड होना 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

(c) Ǒदए गए ͫडिजटल टेरेन डटेा के साथ 3D मैप Ǒदखाने कȧ

¢मता। ǐरयल टाइम मɅ 2D और 3D मैप के बीच िèवच करने

का ऑÜशन। 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

(d) 3D मैÜस को ज़मू/Ǒटãट/रोटेट करने कȧ ¢मता BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
4.12 जीसीएस एÜलȣकेशन 

सॉÝटवेयर 

(ए) Ĥी-Ýलाइट चेक, सेãफ-टेèट, टेक-ऑफ/लɇͫ डगं का

Ǔनयğंण, पलेोड और आउटपटु: गो/नो गो जसेै सभी पहलुओं

को Ǔनयंǒğत करने मɅ स¢म। 

(ए) बीओओ ɮवारा शारȣǐरक Ǿप 

से जाँच और स×यापन ͩकया 

जाना। 
 
 

(बी)- ( i ) से (xi) : बीओओ ɮवारा 

भौǓतक Ǿप से जाँच और 

स×यापन ͩकया जाना है। 
 
 
 
 
 
 
 
 

(बी)-(xii): फम[ ओईएम Ĥमाण 

पğ Ĥदान करेगी। 

(b) सॉÝटवेयर को ये ͧमशन जानकारȣ देनी चाǑहए: 

(i) लêय Ǔनदȶशांक 

(ii) GPS सटȣकता +-10m 

(iii) AV िèथǓत और GCS से दरूȣ 

(iv) एवी ऑपरेǑटगं डटेा 

(v) हवा कȧ गǓत 

(vi) ͧमशन का समय 

(vii) संचार ͧलकं िèथǓत 

(viii) जीपीएस िèथǓत 

(ix) बटैरȣ कȧ िèथǓत 

(x) āलाइट के दौरान हर समय ÏयोĒाͩफ़क मैप और ǐरयल

टाइम वीͫडयो Ǒदखना चाǑहए। 

(xi) ÏयोĒाͩफक मैप और ǐरयल टाइम वीͫडयो åयूज़ का साइज़

बदला जा सके और/या बदला जा सके, ताͩक यूज़र एक

िÈलक/बटन इनपटु से बड़ ेमैप/छोटे वीͫडयो और छोटे

मैप/बड़ ेवीͫडयो åयूज़ के बीच िèवच कर सके। 

(xii) ͧसèटम ĤोडÈट का परपेचुअल ĤोĤाइटरȣ सॉÝटवेयर

कम से कम 05 साल के ͧलए सपोट[। 
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5 संचार ͧलकं 

5.1 कूटलेखन एǐरयल åहȣकल और Ēाउंड कंĚोल èटेशन के बीच AES 

256-ǒबट एिÛĐÜशन के साथ सुरͯ¢त 

 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

और 

फम[ सरकारȣ लैब या DRDO या 

NABL/ILAC से माÛयता ĤाÜत 

लैब का सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
5 .2 ऑपरेǑटगं आविृ×त S-बɇड या C-बɇड ŉȧÈवɅसी मɅ ऑपरेट करन ेलायक। 

FHSS को भी सपोट[ करɅगे 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

और 

फम[ सरकारȣ लैब या DRDO या 

NABL/ILAC से माÛयता ĤाÜत 

लैब का सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
6 वीͫडयो: इसमɅ ये फ़ंÈशन होने चाǑहए 

6.1 वीͫडयो (a) वीͫडयो ͩकसी भी आम पोटȶबल वीͫडयो फ़ॉमȶट 

(AVI/MPEG/MP4 वगैरह) मɅ ǐरकॉड[ ͩकया जाना चाǑहए। 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

(b) परूȣ उड़ान का वीͫडयो ǐरकॉड[ ͩकया जाना चाǑहए 

(c) āलाइट के दौरान ͩकसी भी समय इमेज 

èनैपशॉट/èĐȧनशॉट लेन ेकȧ ¢मता होनी चाǑहए 

7 इलेÈĚॉǓनक काउंटर मेज़र (EW फ़ȧचर) (ऑÜशनल) 

7.1 GNSS 

अèवीकृत/नकलȣ 

नेͪवगेशन 

(a) GNSS जैͧ मगं और èपूͩ फंग का पता लगान ेमɅ स¢म 

होगा। 

(बी) जीएनएसएस जैͧ मगं और èपूͩ फंग के ͧलए लचीला। 

(c) GNSS ͫडनाइड/èपूͩ फंग एनवायरनमɅट मɅ ऑटोनॉमस 

नेͪवगेशन और/या GNSS ͫडनाइड/èपÝूड एनवायरनमɅट मɅ 

ǐरटन[ टू होम को सपोट[ करेगा। 

(डी) जड़×वीय नेͪवगेशन ͧसèटम (आईएनएस) और वगे-

आधाǐरत सɅसर Ĥणालȣ। 

(ई) टेक-ऑफ से लेकर लɇͫ डगं तक संचालन करन ेमɅ स¢म 

होना चाǑहए 

बोड[ ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा और 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट भी 

सबͧमट करेगी। 
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7.2 आरएफ जैͧ मगं जैͧ मगं माहौल मɅ RF कàयुǓनकेशन बनाने के ͧलए ŉȧÈवɅसी 

हॉͪपगं को सपोट[ करɅ। 

बोड[ ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा और 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट भी 

सबͧमट करेगी। 
8 सामाÛय ͧसèटम आवæयकताएँ 

8.1 वजन (ͩकलोĒाम मɅ) UAV ͧसèटम का परूा वज़न कम से कम चार मज़बतू 

बॉÈस मɅ 250 kg से óयादा नहȣं होना चाǑहए (िजसमɅ 

शाͧमल हɇ: 

( i ) हवाई वाहन 

(ii) सभी पलेोड 

(iii) अǓतǐरÈत बटैरȣ (बटैरȣ सेट)- 2 नग 

(iv) जीसीएस 

(v) डटेा ͧलकं उपकरण/एटंȣना 

(vi) केबल/èपयेर/सहायक उपकरण 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

8.2 ͪवधानसभा/ 

ͪवयोजन समय 

अͬधकतम 4 लोगɉ के साथ 30 ͧमनट तक BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

8.3 पया[वरण कȧ िèथǓत 

संचालन और भंडारण 

UAV और उससे जड़ु ेͧ सèटम को नीचे Ǒदए गए माहौल 

मɅ काम करना चाǑहए और èटोर करना चाǑहए। 

(ए) नम गमȸ: 40°± 2° सेिãसयस आर.एच. पर 

ज.ेएस.एस. 55555 या समक¢ मानक के अनुसार 

90% से कम नहȣं 

फम[ सरकारȣ लैब या DRDO 

या NABL/ILAC से माÛयता 

ĤाÜत लैब का सǑट[ͩफकेट जमा 

करेगी। 

(बी) ऑपरेǑटगं तापमान और भंडारण तापमान: 

-10°C से +55°C ±10% के साथ। JSS 55555 या 

बराबर èटɇडड[ के अनुसार 
8.4 यूएवी का आईपी (इÛĒेस 

ĤोटेÈशन) 

IP 54 या बहेतर 

8.5 एवी कȧ बटैरȣ (a) इंटेͧलजɅट èटɇडड[ ͧलͬथयम बèेड बटैरȣ पकै मɅ 

कम से कम 45 ͧमनट ± 5 ͧमनट का बकैअप होना 

चाǑहए। 

(b) बटैरȣ कȧ लाइफ कम से कम 300 चािजɍग 

साइͩकल या 2 साल, जो भी पहले हो। 

(c) बटैरȣ लाइफ साइͩकल को BMS मɅ ĤोĒाम नहȣं 

ͩकया जाना चाǑहए 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा 

करेगी। 
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8.6 AV बटैरȣ का बटैरȣ चाज[र बटैरȣ को दो से तीन घंटे मɅ चाज[ करन ेके ͧलए सहȣ 

यूǓनवस[ल बटैरȣ चाज[र 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

और फम[ OEM सǑट[ͩफकेट 

सबͧमट करेगी। 
8.7 सामान (a) फȧãड ǐरपेयर ͩकट: 1 नग BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

(b) èपयेर ͧलͬथयम बèेड बटैरȣ पकै (बटैरȣ सेट) - 2 

सेट। 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

(c) èपयेर Ĥोपेलर सेट: 2 परूा सेट BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

(d) èपयेर लɇͫ डगं ͬगयर सेट: 1 परूा सेट BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

(e) संबंͬ धत केबल और माउंǑटगं: 1 सेट BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

(f) यूज़र, टेिÈनकल और मɅटेनɅस मैनुअल: 1 सेट BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

(g) UAV और एÈसेसरȣज़ ले जान े के ͧलए वॉटर-

रेͧसèटɅट (IP 66) Ěासंपोटȶशन बॉÈस - 04 या उससे

óयादा 

फम[ सरकारȣ लैब या

NABL/ILAC से माÛयता ĤाÜत

लैब का सǑट[ͩफकेट जमा

करेगी। 
 

9 ͪवͪवध आवæयकता  

9.1 कुल तकनीकȧ जीवन Ûयूनतम 1000 लɇͫ डगं फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा 

करेगी। 
9.2 कुल उ×पाद समथ[न यूज़र कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से 05 साल या उससे 

óयादा। 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा 

करेगी। 
9.3 èपयेर पाɪ[स (MRLS) कȧ 

मÛैयफैुÈचǐरगं ǐरकमɅडडे 

ͧलèट और कॉèट 

Ǒदया जाना चाǑहए। BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

और फम[ OEM सǑट[ͩफकेट भी 

सबͧमट करेगी 
9.4 गारंटȣ 02 वष[ या उससे अͬधक (उपयोग कȧ आवæयकता के 

अनुसार) 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा 

करेगी। 
9.5 Ĥͧश¢ण ͧसàयुलेटर 

(यूज़र कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब 

से ऑÜशनल) 

ऑपरेटर ĚेǓनगं के ͧलए सहȣ ͧसमुलेशन सॉÝटवेयर

मॉɬयूल Ǒदया जाएगा। 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

 


