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छोटे C-UAV (कॉàबटै - अनमÛैड एǐरयल åहȣकल) के ĜाÝट QRs/TDs 

 

एस.ए

न. 

परैामीटर ͪवशेष ͪववरण परȣ¢ण Ǔनदȶश 

1 सी-यूएवी (एक Ĥणालȣ के Ǿप मɅ) 

1.1 हवाई वाहन-01 नंबर BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 
1.2 Ēाउंड कंĚोल èटेशन - 01 सÉंया 
1.3 प ेलोड असɅबलȣ 

(a) Ǒदन का कैमरा 

(b) राǒğ कैमरा 

(c) Ǒदन और रात कैमरा पलेोड (दोनɉ) 

(d) एकȧकृत Ǒदन और रात कैमरा 

(e) पलेोड ¢मता: 06Kgs तक 

(यूज़र कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से) 

1.4 ǐरमोट वीͫडयो टͧम[नल (आरवीटȣ) – 01 सÉंया 
1.5 डटेा ͧलकं उपकरण/एटंȣना - 01 संÉया 
1.6 Ĥ×येक हवाई वाहन के ͧलए बटैरȣ/बटैरȣ सेट - 01 सÉंया 
2 Ĝोन कȧ ͪवशेषताएं 

2.1 नामपƨǓत छोटा सी-यूएवी (लड़ाकू-मानव रǑहत 

हवाई वाहन) 

(60 + 5 ͧमनट, परूȣ पेलोड ¢मता के 

साथ) 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

2.2 ͫडज़ाइन रोटरĐाÝट BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 
2.3 भूͧ मका आईएसआर के साथ लड़ाकू सी-यूएवी BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 
2.4 लॉÛच और ǐरकवरȣ मोड 

(मीटर मɅ) 

15 X 15 मीटर के ¢ेğ मɅ वǑट[कल टेकऑफ़ 

और लɇͫ डगं (VTOL) 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

2.5 कण[ हèता¢र (dB मɅ) एजीएल से 300 मीटर ऊपर ≤40 डीबीएस फम[ सरकारȣ लैब या NABL से 

माÛयता ĤाÜत लैब/या ͩकसी दसूरȣ 

भारतीय अͬधकृत टेिèटंग एजɅसी का 

सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
2.6 Ĥणोदन Ĥणालȣ ǐरचाजȶबल बटैरȣ के साथ इलेिÈĚकल BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 
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2.7 पलेोड ले जाने कȧ ¢मता पलेोड मɅ जायरो-बèेड èटेǒबलाइज़ेशन 

होना चाǑहए। 

संबंͬ धत पलेोड के ͧलए हाउͧसगं उपलÞध 

होनी चाǑहए, िजसमɅ लॉͩकंग हो, और 

वीͫडयो इमेजरȣ मɅ चुन ेगए टारगेट कȧ 

ऑटो Ěैͩकंग हो और चुन ेगए टारगेट पर 

पलेोड Ĝॉप हो। 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी 

2.8 उड़ान मोड (a) परूȣ तरह से ऑटोनॉमस और 

èटेबलाइóड मोड 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

(b) सहायता ĤाÜत उड़ान मोड 

(c) Ǔनधा[ǐरत वेपॉइंट पर होवर करɅ 

(d) वेपॉइंट नेͪवगेशन (पहले से तय और 

उड़ान के दौरान डायनैͧ मकलȣ 

एडजèट होने वाले वेपॉइंट) 

(e) टारगेट Ěैͩकंग मोड: तय ͩकए गए 

िèथर और चलते हुए टारगेट कȧ 

ǐरयल टाइम टारगेट Ěैͩकंग 

(f) वीͫडयो-बèेड यूज़र नेͪवगेशन के ͧलए 

ǐरमोट पायलटेड मोड 

(g) GCS से लेकर ǐरकवरȣ तक ǐरयल 

टाइम मɅ कंĚोल ͩकया जा सके 

2.9 धीरज (ͧमनटɉ मɅ) ( i ) Ûयूनतम 60 ͧमनट ± 5 ͧमनट 4000 

मीटर AMSL के साथ 

या 

(ii) Ûयूनतम 60 ͧमनट ± 5 ͧमनट 5000 

मीटर AMSL के साथ 

 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 
 

2.10 ज़मीन से ऊपर ऑपरेǑटगं 

ऊंचाई (AGL) (मीटर मɅ) 

1000m AGL तक या उससे óयादा BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 
 

2.11 समġु तल से अͬधकतम 

लॉÛच ऊंचाई (AMSL) 

(मीटर मɅ) 

( i ) 4000 मीटर AMSL या अͬधक 

या 

(ii) 5000 मीटर AMSL या अͬधक 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी 
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2.12 पǐरचालन हवा कȧ िèथǓत 

(ͩकमी/घंटा मɅ) 

(a) टेक ऑफ: 40 km/h या उससे óयादा

(b) लɇͫ डगं: 40 km/h या उससे óयादा 

(c)    ऑपरेट करɅ: 40 km/h या उससे

óयादा 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 

2.13 Đूज़ गǓत (ͩकमी/घंटा मɅ) Ûयूनतम 45 ͩकमी ĤǓत घंटा या अͬधक फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
2.14 टÈकर से बचाव सɅसर ǽकावट से बचने के ͧलए इंटȣĒेटेड

ĤॉिÈसͧमटȣ सɅसर 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा और फम[ 

OEM सǑट[ͩफकेट सबͧमट करेगी। 
2.15 ͧमशन रɅज ( i )  Ûयूनतम 10 ͩकलोमीटर एक तरफ 

या 

(ii) Ûयूनतम 15 ͩक.मी. एक तरफ 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

3.0 फेलसेफ सुͪवधाएँ 

 
 

 

(a) कàयुǓनकेशन बदं होने पर 10 सेकंड 

के बाद ऑटोमैǑटकलȣ ǐरकवरȣ मोड मɅ 

बदल जाता है, कàयुǓनकेशन ठȤक होन े

पर ͧमशन ͩफर से शुǾ करɅ 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा और फम[ 

OEM सǑट[ͩफकेट भी सबͧमट करेगी 

(b) कàयुǓनकेशन फेͧलयर के बावजूद 

ऑटोनॉमस मोड मɅ ͧमशन परूा करन े

के ͧलए कॉिÛफ़गर ͩकया जा सकता है 

(c) बटैरȣ कम होने/असंतुलन 

होने/अचानक वोãटेज ͬगरन े पर 

ऑटोमैǑटक होम/लɇड पर वापसी 

(d) फेͧलयर ǐरडडंɅसी के ͧलए कई GNSS 

ऑन-बोड[ 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 

(e) हवा कȧ ͧलͧमट या झɉके से óयादा 

होने पर चेतावनी। 

सǑट[ͩफकेट भी सबͧमट करेगी । 

(f) UAV हेʕ पैरामीटर (िसːम का 
टेɼरेचर, वाइŰेशन, बैटरी, मोटर 
और Ūॉटल िलिमट) पार करने पर 
चेतावनी 

4  ISR पलेोड ͪवशेषताएँ 
4.1 आवæयक पेलोड (a) Ǒदन के ͧलए इलेÈĚो ऑिÜटक (EO) 

(b) राǒğ पलेोड के ͧलए थम[ल इमेजर (TI) 

(c) ईओ और टȣआई दोनɉ अलग-अलग 

(d) एकȧकृत ईओ और टȣआई 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
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(यूज़र कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से) 

4.2 पलेोड और वीͫडयो 

िèथरȣकरण 

 

(a) ǐरयल टाइम मɅ सभी ज़ूम लेवल पर वीͫडयो 

आउटपटु का इलेÈĚॉǓनक और िजàबल 

èटेǒबलाइज़ेशन 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

(b) वीͫडयो इमेजरȣ मɅ चुन ेगए टारगेट को लॉक 

करना और ऑटो Ěैͩकंग करना 

(सी) Ǒदन और रात के पलेोड के ͧलए उड़ान के 

दौरान 360 ° पनै और 90 ° झकुाव Ǔनयğंण 

(d) यूएवी को जीसीएस को वाèतͪवक समय कȧ 

इमेजरȣ भेजनी चाǑहए 

(e) वीͫडयो कȧ Èवाͧलटȣ UAV वाइĦेशन से 

Ĥभाͪवत नहȣं होनी चाǑहए 

4.3 इलेÈĚो ऑिÜटक (ईओ) 

डलेाइट पलेोड 

(a) ǐरज़ॉãयूशन: 1920X1080 ͪपÈसल या 

बहेतर 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 

(बी) ऑिÜटकल ज़मू: 30X या अͬधक, Ûयूनतम 

NFOV 5 0 , अͬधकतम (वाइड फ़ȧãड) WFOV 

> 45 0 

ͫडिजटल ज़मू: 4X या उससे óयादा 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 

4.4 थम[ल इमेजर (TI) 

नाइट पलेोड 

(a) ǐरज़ॉãयूशन: 640X512 ͪपÈसल या बहेतर फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 

(b) ͫडिजटल ज़मू: 4X या उससे óयादा BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

(c) सफेद और काल ेहॉट मोड BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
4.5 डीआरआई/ ऑपरेǑटगं 

रɅज 

Ǒदन का पलेोड 

 वाहन का 
आकार 
(4.5 

मीटर X 
1.5 

मीटर) 

3-4 लोगɉ 
का समहू 

खोज 4000 

मीटर 
3000 

मीटर 
माÛयता 3000 

मीटर 
2000 

मीटर 

BOO असल मɅ, ͫ डटेÈशन, पहचान और 

पहचान के ͧलए ͪपÈचर Èवाͧलटȣ कȧ 

जांच करेगा। 

ͫडटेÈशन- ͩकसी चीज़ को बकैĒाउंड से 

अलग पहचानन ेकȧ ¢मता। 

पहचान- चीज़ɉ को Èलास मɅ बांटन ेकȧ 

¢मता (जानवर, इंसान, गाड़ी, नाव, 

वगैरह)। 

पहचान: चीज़ के बारे मɅ ͫडटेल मɅ बताने 

कȧ काǒबͧलयत (हͬथयार वाला आदमी, 
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पहचान 1500 

मीटर 
1000 

मीटर 
 
 
 
 
 
 

राǒğ पलेोड 

खोज 1500 

मीटर 
1000 

मीटर 
माÛयता 1000 

मीटर 
800 मीटर 

 

टोपी, यूǓनफॉम[/ कपड़ɉ का रंग , गाͫड़यɉ 

का टाइप/ रंग , वगैरह) 

BOO असल मɅ, पहचान और पहचान 

के ͧलए ͪपÈचर Èवाͧलटȣ कȧ जांच 

करेगा। 

ͫडटेÈशन- ͩकसी चीज़ को बकैĒाउंड से 

अलग पहचानन ेकȧ ¢मता। 

पहचान- चीज़ɉ को Èलास मɅ बांटन ेकȧ 

¢मता (जानवर, इंसान, गाड़ी, नाव, 

वगैरह)। 
4.6 ͪवǓनमेय पलेोड पलेोड Üलग एडं Üले होने चाǑहए और आसानी से

बदले जा सकन ेचाǑहए। 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

4.7 पलेोड Ǔनयंğण (ए) पलेोड का चयन और चालू/बदं करना BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
(बी) पनै/Ǒटãट/ज़मू Ǔनयğंण 

(c) ǐरकॉͫडɍग चालू/बदं 

(d) राǒğ ǐरकवरȣ बीकन को चालू/बंद करना 

5. लड़ाकू पलेोड ͪवशेषताएँ 

5.1 लड़ाकू ͪवमानɉ के ͧलए 

पलेोड èपेͧ सͩफकेशन 

भार ¢मता 

( i ) 01 X 6 ͩकलोĒाम तक 

या 

(ii) 03 X 2 ͩकलोĒाम तक 

(ऊपर Ǒदए गए दो कॉàबटै ऑÜशन मɅ से कोई भी 

चुनने के ͧलए Üलग एंड Üले अटैचमɅट के साथ, 

कैमरा पलेोड के साथ) 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
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5.2 पलेोड Ĝॉͪपगं कॉàबटै/एÈसÜलोͧसव पलेोड को एक 

िÈलक/कमांड/बटन से Ĝॉप ͩकया जा सके 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
6 Ēाउंड कंĚोल èटेशन कȧ ͪवशषेताएं 

6.1 जɅटलमनै कैडटे GCS मजबतू और पोटȶबल होना चाǑहए। BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
6.2 CPU Èलॉक èपीड कम से कम 2.3GHz या उससे

बहेतर 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
6.3 कठोरता ͧमल-एसटȣडी 810जी फम[ सरकारȣ लैब या DRDO या 

NABL/ILAC से माÛयता ĤाÜत लैब का 

सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
6.4 èĐȧन एटंȣ-Êलेयर, सूरज कȧ रोशनी मɅ पढ़ने लायक, कम

से कम 1000 Ǔनɪस या बहेतर, टच èĐȧन कम से

कम 10” (टैबलेट या लैपटॉप, यूज़र कȧ ज़Ǿरत के

Ǒहसाब से), फुल HD ͫडèÜले या बहेतर, IP 65 

रेǑटगं के साथ या बहेतर 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 

 

6.5 मानͬचğ Ēाउंड डटेा को िजयो-èपेͧ शयल डटेा के साथ

ओवरलैप करन ेमɅ स¢म होना चाǑहए 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
6.6 ǐरकॉͫडɍग और Üलेबकै ǐरकॉड[ करन,े तुरंत Üलेबकै करन ेऔर डेटा ŉȧज़

करन ेकȧ ¢मता 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
6.7 भंडारण 8 GB RAM या उससे बहेतर के साथ 500 GB 

ͫडिजटल मास èटोरेज 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
6.8 डटेा èथानांतरण डटेा Ěासंफर/एÈसचɅज के ͧलए USB, HDMI, 

ईथरनेट (10/100/1000), IEEE, 1394A पोट[

कȧ उपलÞधता 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

6.9 बटैरȣ चािजɍग नॉम[ल कमͧश[यल सÜलाई का इèतेमाल करके

सहȣ बटैरȣ चाज[र 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
6.10 बटैरȣ बकैअप बटैरȣ बकैअप कम से कम 4 घंटे या उससे बहेतर BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
6.11 जॉयिèटक Ǔनयğंण (ए) पणू[ कैमरा Ǔनयğंण BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। (बी) पनै/Ǒटãट 

(c) ज़मू इन/आउट 

(d) Þलैक/åहाइट हॉट मोɬस 

(ई) ऊंचाई Ǔनयğंण 
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(f) एलआरएफ Ǔनयğंण 

6.12 ǐरमोट वीͫडयो टͧम[नल 

(RVT) 

(ए) कॉàपÈैट, लाइटवेट और पोटȶबल टैबलेट

िजसमɅ एंटȣ-Êलेयर है, सूय[ कȧ रोशनी मɅ पढ़ने

योÊय Ûयूनतम 1000 Ǔनɪस या बहेतर, टच

èĐȧन 10" फुल एचडी ͫडèÜल ेया बहेतर आईपी

65 रेǑटगं या अͬधक और एमआईएल-एसटȣडी

810जी या अͬधक के साथ। 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाना है 

और 

फम[ MIL-STD 810G या उससे óयादा 

और IP65 या उससे óयादा के ͧलए 

सरकारȣ लैब या DRDO या 

NABL/ILAC से माÛयता ĤाÜत लैब का 

सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 

(b) UAV को UAV से कम से कम 3Km या उससे

óयादा दरूȣ पर RVT को वीͫडयो Ěासंͧमट करन ेमɅ

स¢म होना चाǑहए। 

(c) RVT मɅ GCS के समान वीͫडयो, मैप और

ऑन èĐȧन ͫडèÜले करन ेकȧ ¢मता होनी चाǑहए।

(d) AV से ͧमलȣ इमेज को ǐरकॉड[ करन,े Üलेबकै

करन ेऔर ĥȧज़ करन ेकȧ ¢मता। 

(ई) भू-èथाǓनक डटेा के साथ Ēाउंड डटेा को

ओवरलैप करन ेमɅ स¢म होना चाǑहए 

(f) 8 GB या उससे बहेतर RAM के साथ 128 GB 

ͫडिजटल मास èटोरेज 

6.13 मानͬचğ ĤाǾप (a) सभी तरह के िजयो-रेफरɅèड रैèटर मÜैस को

आम तौर पर इèतेमाल होने वाले ͫडिजटल फॉमȶट

(GIF, TIFF, DTED और SRTM वगैरह) मɅ

इंटȣĒेट करन ेकȧ कैपेͧसटȣ। 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 

 

(b) गूगल मैप के साथ कàपǑैटǒबͧलटȣ और GPS 

के ज़ǐरए ͩकसी खास जगह का मैप ऑटो-

डाउनलोड होना 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

(c) Ǒदए गए ͫडिजटल टेरेन डटेा के साथ 3D मैप

Ǒदखाने कȧ ¢मता। ǐरयल टाइम मɅ 2D और 3D 

मैप के बीच िèवच करने का ऑÜशन। 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

(d) 3D मÜैस को ज़मू/Ǒटãट/रोटेट करन ेकȧ ¢मताBOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और 

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 
6.14 (ए) Ĥी-Ýलाइट चेक, सेãफ-टेèट, टेक-

ऑफ/लɇͫ डगं का Ǔनयğंण, पलेोड और आउटपटु: 

(ए) बीओओ ɮवारा भौǓतक Ǿप से जाँच 

और स×यापन ͩकया जाना 
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जीसीएस एÜलȣकेशन 

सॉÝटवेयर 

गो/नो गो जसेै सभी पहलओु ंको Ǔनयंǒğत करन ेमɅ

स¢म। 

 
 

(बी)- ( i ) से (xii) : बीओओ ɮवारा 

भौǓतक Ǿप से जाँच और स×यापन ͩकया 

जाना है। 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(बी)-(xiii): फम[ ओईएम Ĥमाण पğ 

Ĥèतुत करेगी 
 

(b)- (xiv): BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक 

और वǐेरफाई ͩकया जाएगा। इसके 

अलावा, फम[ OEM सǑट[ͩफकेट भी जमा 

करेगी। 

(b) सॉÝटवयेर को ये ͧमशन जानकारȣ देनी

चाǑहए: 

(i) लêय Ǔनदȶशांक 

(ii) GPS सटȣकता +-10m 

(iii) AV िèथǓत और GCS से दरूȣ 

(iv) एवी ऑपरेǑटगं डटेा 

(v) हवा कȧ गǓत 

(vi) ͧमशन का समय 

(vii) पलेोड देखने का कोण 

(viii) संचार ͧलकं िèथǓत 

(ix) जीपीएस िèथǓत 

(x) बटैरȣ कȧ िèथǓत 

(xi) āलाइट के दौरान हर समय ÏयोĒाͩफ़क मैप

और ǐरयल टाइम वीͫडयो Ǒदखना चाǑहए। 

(xii) ÏयोĒाͩफक मैप और ǐरयल टाइम वीͫडयो

åयूज़ का साइज़ बदला जा सके और/या बदला

जा सके, ताͩक यूज़र एक िÈलक/बटन इनपटु

से बड़े मैप/छोटे वीͫडयो और छोटे मैप/बड़े

वीͫडयो åयूज़ के बीच िèवच कर सके। 

(xiii) ͧसèटम ĤोडÈट का परपचुेअल ĤोĤाइटरȣ

सॉÝटवेयर कम से कम 05 साल के ͧलए

सपोट[। 

(xiv) टारगेट/इंसान/दोèत/पॉइंट ऑफ़ इंटरेèट

वगैरह कȧ पहचान और पता लगान े के ͧलए

AI/ML कैपेǒबͧलटȣ। 
7. संचार ͧलकं 

7.1 कूटलेखन 256-bit एिÛĐÜशन के साथ एǐरयल åहȣकल 

और Ēाउंड कंĚोल èटेशन के बीच सुरͯ¢त 

 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

और 
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फम[ सरकारȣ लैब या DRDO या 

NABL/ILAC से माÛयता ĤाÜत लैब का 

सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
7.2 ऑपरेǑटगं आविृ×त अपͧलकं और डाउनͧलकं के ͧलए S-बɇड या C-बɇड 

ŉȧÈवɅसी मɅ ऑपरेट करन ेलायक 

FHSS को भी सपोट[ करɅगे 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

और 

फम[ सरकारȣ लैब या DRDO या 

NABL/ILAC से माÛयता ĤाÜत लैब का 

सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
8. वीͫडयो: इसमɅ ये फ़ंÈशन होने चाǑहए 

8.1 वीͫडयो (a) वीͫडयो ͩकसी भी आम पोटȶबल वीͫडयो 

फ़ॉमȶट (AVI/MPEG/MP4 वगैरह) मɅ ǐरकॉड[ 

ͩकया जाना चाǑहए। 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

(b) परूȣ उड़ान का वीͫडयो ǐरकॉड[ ͩकया जाना 

चाǑहए 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

(c) āलाइट के दौरान ͩकसी भी समय इमेज 

èनैपशॉट/èĐȧनशॉट लेन ेकȧ ¢मता होनी चाǑहए 

BOO ɮवारा ͩफिजकलȣ चेक और

वǐेरफाई ͩकया जाएगा। 

9. इलेÈĚॉǓनक काउंटर मेज़र (EW फ़ȧचर) (ऑÜशनल) 

9.1 GNSS 

अèवीकृत/नकलȣ 

नेͪवगेशन 

(a) GNSS जैͧ मगं और èपूͩ फंग का पता लगाने 

मɅ स¢म होगा। 

(b) GNSS जैͧ मगं और èपूͩ फंग के ĤǓत 

लचीला। 

(c) GNSS ͫडनाइड/èपूͩ फंग एनवायरनमɅट मɅ 

ऑटोनॉमस नेͪवगेशन और/या GNSS 

ͫडनाइड/èपÝूड एनवायरनमɅट मɅ ǐरटन[ टू होम 

को सपोट[ करेगा। 

(डी) जड़×वीय नेͪवगेशन ͧसèटम (आईएनएस) 

और वेग-आधाǐरत सɅसर Ĥणालȣ। 

(ई) Ĝोन टेक-ऑफ से लेकर लɇͫ डगं तक काम 

करन ेमɅ स¢म होना चाǑहए 

बोड[ ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा और फम[ 

OEM सǑट[ͩफकेट भी सबͧमट करेगी। 
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9.2 आरएफ जैͧ मगं जैͧ मगं माहौल मɅ कàयुǓनकेशन बनाने के ͧलए 

ŉȧÈवɅसी हॉͪपगं को सपोट[ करɅ। 

बोड[ ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा और फम[ 

OEM सǑट[ͩफकेट भी सबͧमट करेगी। 
10. सामाÛय ͧसèटम आवæयकताए ँ

10.1 वजन (ͩकलोĒाम मɅ) UAV ͧसèटम का कुल वज़न तीन IP 66 

बकैपकै मɅ 60 kg से óयादा नहȣं होना चाǑहए 

(िजसमɅ शाͧमल हɇ: 

( i ) हवाई वाहन 

(ii) सभी पलेोड (आईएसआर और लड़ाकू) 

(iii) अǓतǐरÈत बटैरȣ (बटैरȣ सेट)-2 नग 

(iv) जीसीएस 

(v) आरवीटȣ 

(vi) डटेा ͧलकं उपकरण/एंटȣना 

(vii) केबल/èपयेर/ सामान 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा। 

10.2 ͪवधानसभा/ 

ͪवयोजन समय 

2 कͧम[यɉ के साथ 20 ͧमनट तक 

10.3 पया[वरण कȧ िèथǓत 

संचालन और भंडारण 

UAV और उससे जड़ु े ͧसèटम को नीचे Ǒदए 

गए माहौल मɅ काम करना चाǑहए और èटोर 

करना चाǑहए। 

(ए) नम गमȸ: 40°± 2° सेिãसयस आर.एच. 

पर ज.ेएस.एस. 55555 या समक¢ मानक के 

अनुसार 90% से कम नहȣं 

फम[ सरकारȣ लैब या DRDO या 

NABL/ILAC से माÛयता ĤाÜत लैब का 

सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 

(बी) ऑपरेǑटगं तापमान और भंडारण 

तापमान: 

( i ) -10° सेिãसयस से +55° सेिãसयस 

±10% के साथ। 

या 

(ii) -20° सेिãसयस से +55° सेिãसयस 

±10% के साथ। 

JSS 55555 या समक¢ मानक के अनुसार 
10.4 यूएवी का आईपी 

(इÛĒेस ĤोटेÈशन) 

IP 54 या बहेतर 

10.5 एवी कȧ बटैरȣ (a) इंटेͧलजɅट èटɇडड[ ͧलͬथयम बèेड बटैरȣ 

पकै मɅ कम से कम 60 ͧमनट ± 5 ͧमनट 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
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का बकैअप होना चाǑहए। 

(b) बटैरȣ कȧ लाइफ कम से कम 300 

चािजɍग साइͩकल या 2 साल, जो भी पहले 

हो। 

(c) बटैरȣ लाइफ साइͩकल को BMS मɅ 

ĤोĒाम नहȣं ͩकया जाना चाǑहए 

10.6 बटैरȣ चाज[र और AV 

बटैरȣ का चािजɍग टाइम 

बटैरȣ को दो से तीन घटें मɅ चाज[ करन ेके ͧलए 

सहȣ यूǓनवस[ल बटैरȣ चाज[र 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा और फम[ 

OEM सǑट[ͩफकेट सबͧमट करेगी। 
10.7 सामान (a) फȧãड ǐरपेयर ͩकट: 1 नग BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

(b) अǓतǐरÈत ͧलͬथयम आधाǐरत बटैरȣ पैक

(बटैरȣ सेट) - 2 नग। 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 
 

(c) èपयेर Ĥोपेलर सेट: 1 परूा सेट BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

(d) èपयेर लɇͫ डगं ͬगयर सेट: 1 परूा सेट BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

(e) संबंͬ धत केबल और माउंǑटगं: 1 सेट BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 
 

(f) यूज़र, टेिÈनकल और मɅटेनɅस मैनुअल: 1 

सेट 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

(g) यूएवी और एÈसेसरȣज़ ले जाने के ͧलए

वॉटर-रेͧसèटɅट (IP 66) बकै पकै - 03 

फम[ सरकारȣ लैब या NABL/ILAC से

माÛयता ĤाÜत लैब का सǑट[ͩफकेट जमा

करेगी। 

(h) मजबतू, कॉàपÈैट और हãके वजन का 

पǐरवहन बॉÈस- 03 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

11। ͪवͪवध आवæयकता  

11.1 कुल तकनीकȧ जीवन Ûयूनतम 1000 लɇͫ डगं फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
11.2 कुल उ×पाद समथ[न यूज़र कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से 05 साल या 

उससे óयादा। 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 

11.3 èपयेर पाɪ[स (MRLS) 

कȧ मÛैयफैुÈचǐरगं 

ǐरकमɅडडे ͧलèट और 

कॉèट 

Ǒदया जाना चाǑहए। BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा और फम[ 

OEM सǑट[ͩफकेट भी सबͧमट करेगी 

11. 4 गारंटȣ 02 वष[ या उससे अͬधक (उपयोग कȧ 

आवæयकता के अनुसार) 

फम[ OEM सǑट[ͩफकेट जमा करेगी। 
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11.5 Ĥͧश¢ण ͧसàयुलेटर 

(यूज़र कȧ ज़Ǿरत के 

Ǒहसाब से ऑÜशनल) 

ऑपरेटर ĚेǓनगं के ͧलए सहȣ ͧसमलेुशन

सॉÝटवयेर मॉɬयूल Ǒदया जाएगा। 

BOO ĤिैÈटकलȣ चेक करेगा 

 

 


